 Anleitung zum Schnellstart von Roborover 
Roborover in Gang bringen:
1. Die Batteriefächer in Fernbedienung und Roborover aufschrauben und die benötigten Batterien (Fernbedienung 4x C Batterien und Roborover 3x AAA Batterien) einlegen.  


2. Den Powerschalter an Roborover (Unterseite) auf Position „ON“ stellen.


3.  Roborover wird sich zunächst bewegen bzw. rollen und dann anhalten, um auf weitere Befehle zu warten.
Die Fernbedienung:
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	1. Sobald Roborover zum 1. Mal eingeschaltet wird, ist er im „Free Drive“-Modus. Um ihn vorwärts, rückwärts, nach links und rechts zu bewegen, muss man die Pfeiltasten drücken. 
2. Im oberen Bereich der Fernbedienung kann man zwischen den 5 Modi wählen. Von links nach rechts:

a. DEMO-Modus – Roborover wird eine kurze Demo vorführen und umher rollen 

b. EXPLORER-Modus – Roborover wird herum rollen und dabei alle Hindernisse, die ihm im Weg liegen, umfahren. Roborover wird sicherer, je länger und häufiger er im Raum umherfahren kann, z. B. wird er am Anfang sehr unsichere Kommentare von sich geben, wenn er auf Hindernisse im Raum trifft. Je häufiger und länger er den Raum erkundet, werden seine Kommentare selbstsicherer. 

c. SPIELE-Modus 
Hindernislauf (nach dem man „three chances“ oder „three tries“ gehört hat, Knopf drücken) – Roborover wird einen Weg ablaufen bzw. rollen und in die Startposition zurückkehren. Von hier aus muss der Anwender, Roborover denselben Weg abfahren lassen, kommt er vom Weg ab, wir d er gegen „Hindernisse“ laufen. Wenn er 3x gegen ein „Hindernis“ läuft, ist das Spiel vorbei.
Sumpf-Labyrinth-Spiel (nach dem man „When I turn, you turn“ oder „Swamp is very deep“ gehört hat, Knopf drücken) – Ähnlich wie das Spiel „Hindernislauf“ nur mit dem Unterschied, dass wenn Roborover zu weit weg gelenkt wird, wird er im „Sumpf versinken“.


	
	d. AUFPASS-Modus – Roborover schlägt Alarm, sobald seine Infrarot-Sensore eine Bewegung registriert. 

e. SUCH-Modus – Roborover spürt die Fernbedienung auf und wird Richtung Fernbedienung rollen. Um diesen Modus zu aktivieren, den Knopf „Seek“ drücken

3.  In der Mitte der Pfeiltasten, befindet sich die „Stop“-Taste. Wenn man diese Taste drückt, wird jede aktuelle Aktion gestoppt, bis man neue Befehle eingibt.

4.  Um die Lichtfunktion zu aktivieren, muss man den Knopf (mit Lampe-Symbol) unterhalb der Pfeiltasten drücken

5.  Es handelt sich hierbei um ein Richtungsrad, um Roborover genauer in die gewünschte Richtung zu lenken. (Da es sich hierbei um ein Handmuster handelt, funktioniert diese Taste momentan nicht!)

6. Um die Lautstärke einzustellen, muss man die „Stopp“-Taste drücken und halten. Roborover wird einen Lautstärken-Clip abspielen. Sobald Roborover die richtige Lautstärke erreicht hat, die „Stopp“-Taste los lassen.



